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Kierunek studiow

Automatyka i Robotyka

Data rozpoczecia studiow  |pazdziernik 2011 r. Rok akademicki realizacji 2013/2014
przedmiotu

Poziom ksztatcenia I stopnia - inzynierskie Grupa zaje¢
Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni
Rok studiow 3 Jezyk wykfadowy polski
Semestr studiow 5 Liczba punktow ECTS 5.0
Profil ksztatcenia nieokreslony Forma zaliczenia egzamin
Jednostka prowadzaca Woydziat Elektrotechniki i Automatyki -> Katedra Automatyki
Imie i nazwisko Odpowiedzialny za przedmiot dr hab. inz. Elzbieta Bogalecka
wyktadowcy (wyktadowcow) | Prowadzacy zajecia z przedmiotu | dr hab. inz. Elzbieta Bogalecka
Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [30.0 0.0 30.0 0.0 0.0 60

W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos$¢ studenta | Udziat w zajeciach Udziatw Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktyczny_qh, objetych konsultacjach studenta

planem studiow
Liczba godzin pracy |60 8.0 57.0 125
studenta

Cel przedmiotu

Efekty uczenia sie Efekt kierunkowy Efekt z przedmiotu Sposdb weryfikaciji i oceny efektu

przedmiotu Student definiuje rodzaje pracy

maszyn elektrycznych, rozréznia
rodzaje obcigzen, okresla
obcigzenie maszyny, wyjasnia:
réwnania dynamiki maszyny,
zasady sterowania ruchem
(momentem, predkoscia,
potozeniem), strukture uktadu
regulacji predkosci i potozenia,
zasady doboru regulatoréw,
definiuje rodzaje zaktécen (tarcie,
sity potencjalne, zmienny moment
bezwtadnosci),oraz interpretuje
ich wptyw, okresla i rozréznia
modele maszyn, okresla struktury
ukfadéw napedowych z maszyng
pradu statego i przemiennego,
wyjasnia zasady odzyskiwania
energii hamowania, wyjasnia
podstawowe zasady sterowania
wektorowego.

Maszyna jako czton wykonawczy w uktadach sterowania, zasady sterowania potozeniem, predkoscia i
momentem maszyn elektrycznych, réwnania ruchu,. Rodzaje pracy maszyn elektrycznych, rodzaje
obcigzen, punkt pracy uktadu napedowego, charakterystyki statyczne. Rodzaje maszyn elektrycznych i ich
cechy szczegolne. Struktura uktadu regulacji. Dobér rodzaju i parametréw regulatoréw, realizacja techniczna
ukfadu regulacji, pomiary wielkosci elektrycznych i mechanicznych. Odzyskiwanie energii hamowania.
Woptyw ograniczen na jako$¢ sterowania. Zasady skalarnego i wektorowego sterowania maszyna pradu
przemiennego. Serwomechanizmy: maszyny, struktury sterowania, zaktécenia, wplyw tarcia, sit
potencjalnych, momentu bezwtadnosci i obcigzenia na jako$¢ sterowania. Analiza wybranych zastosowan
przemystowych: winda, wciagarka, przewijarka, naped trakcyjny, ramig robota.

Tresci przedmiotu

Znajomos¢ podstaw elektrotechniki w tym maszyn elektrycznych, energoelektroniki i podstaw teorii

Wymagania wstepne .
sterowania

i dodatkowe

Sposoby i kryteria Sposéb oceniania (sktadowe) Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

oceniania osigganych Egzamin 50.0% 50.0%
efektéw uczenia sie Sprawozdania z laboratorium 50.0% 50.0%
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Zalecana lista lektur Podstawowa lista lektur 1. Materiaty dydaktyczne do laboratorium i wyktadéw na stronie
www.ely.pg.gda.pl/kane

2. Zawirski K, Deskur J.: Automatyka napedu elektrycznego, 2012.

3. Bielawski C.: Automatyka napedu elektrycznego, WNT, 1980.

Uzupetniajaca lista lektur 1. Krzeminski Z.: Cyfrowe sterowanie maszynami asynchronicznymi,
Gdansk, Wydawnictwo PG, 2003.

2. Ortowska-Kowalska T.: Bezczujnikowe ukfady napedowe z
maszynami asynchronicznymi, Oficyna Wydawnicza politechniki
Wroctawskiej, 2005.

3. Zawirski K.: Uktady napedowe z maszynami synchronicznymi,
Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej, Poznan, 2005.

Adresy eZasobow Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Praktyki zawodowe Nie dotyczy
w ramach przedmiotu
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